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Аннотация: В статье приведены результаты исследований работы 

стабилизирующего рабочего органа к культиватору КХУ-4 предназначенный 

для обработки почвы вблизи посевных рядков хлопчатника и других 

сельскохозяйственных культур с уменьшенной защитной зоной. 

Введение. Задачей предлагаемого технического решения является 

повышение качества работы и упрощение конструкции. Задачей 

предлагаемого технического решения является повышение качества работы и 

упрощение конструкции. 

В настоящие время в зоне хлопководства для междурядной обработки 

почвы применяется культиватор – растениепитатель КХУ-4. Рабочие органы 

его устанавливаются от оси каждого рядка растений на расстояние 10-12 см. 

На необработанной части рядка (в защитной зоне), как правило, вырастают 

сорняки, оказывающие отрицательное действие на рост и развитие особенно, 

молодых растений хлопчатника, что в конечном итоге вызывает 

необходимость применения дорогостоящих гербицидов и ручного труда для 

прополки. В связи с этим разработка стабилизирующего рабочего органа, 

позволяющего существенно уменьшить защитную зону очевидна и весьма 

актуальна. 

Основная часть. С учетом ранее проведенных исследований были 

разработаны и изготовлены усовершенствованные стабилизирующие рабочие 

органы к культиватору КХУ-4 и хлопковой сеялке. 

Технология использования этого рабочего органа заключается в том, что 

одновременно с посевом хлопчатника при каждом проходе агрегата вне зоне 

воздействия колес трактора нарезается бороздка глубиной 8-10 см с помощью 
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щелереза (сошника) и конического катка (два сферического диска приваренной 

друг к другу), устанавливаемых на сеялке для посева хлопчатника с 

междурядьями 60 или 90 см. Основное назначение щелереза заключается в 

образовании щели для улучшения условий работы конического сферического 

диска (катка) при формировании борозды на заданном расстоянии от оси рядка 

высеваемых семян хлопчатника, т.е. направляющей линии для последующего 

перемещения по борозде стабилизирующего рабочего органа, устанавливаемого 

на пропашном культиваторе КХУ-4 (рис.1), рабочие органы для нарезки 

направляющий борозды крепятся замками к раме хлопковой сеялки рядом с 

каждым сошником. 

 

Рис.1. Сеялка хлопковая частогнездовая СЧХ-4 (а), хлопковый культиватор  

КХУ-4 (б) со стабилизирующим рабочим органом. 

 

Направляющая борозда, нарезанная при севе, в дальнейшем служит 

ориентиром при проведении междурядной обработки посевов хлопчатника 

культиватором КХУ-4.  

Стабилизирующий рабочий орган к культиватору КХУ-4 предназначен 

для обработки почвы вблизи посевных рядков хлопчатника и других 

сельскохозяйственных культур с уменьшенной защитной зоной. 

Задачей предлагаемого технического решения является повышение 

качества работы и упрощение конструкции. 
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Задача достигается тем, что на грядиль культиватора при помощи стойки 

шарнирно соединяется тяга, к тяге – дисковый щелователь и боковой рабочий 

орган для обработки защитной зоны. На рис.2 изображён копирующий орган 

культиватора. 

 
Рис.2. Стабилизирующий рабочий орган культиватора; вид с боку (а) и вид 

сверху (б): 

1-стойка; 2-шарнирная петля; 3-тяга; 4-боковой рабочий орган, 5-диск-

стабилизатор; 6-пружина; 7-штанга. 

 

Копирующий орган культиватора включает стойку 1, на конце которой 

установлена шарнирная петля 2, к ней закреплена тяга 3, боковой рабочий 

орган 4, диск - стабилизатор  5, пружина 6 со штангой 7. 

Культиватор работает следующим образом. При работе культиватора 

боковой рабочий орган будет перемещаться параллельно рядкам растений с 

помощью дискового стабилизатора, перемещающегося по заранее 

оставленному при севе следу. Этому способствует шарнирное соединение тяги 

к стойке. Наличие параллельной с рядками щели в междурядьях дает 

возможность устанавливать бритву в сторону рядка.   
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